Prezentacia ROBOTY 2021/05

Riesenia, s ktorymi neprehrate.
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Spolocnost S.D.A. s.r.o. G As

B @ 0 e
na trhu od roku 2000 - komplexna dodavka komponentov

pre automatizaciu
VAHLE trolejové vedenia a Specialne napajacie systémy

pre vyrobné linky a zdvihacie zariadenia

od roku 2012 - dodavka robotov (Kawasaki, Toshiba/Shibaura,

Yamaha, Doosan)

* robotické pracoviska: subdodavka komponentov (uchopovace,
bezpecnost, skenery, rozne inovativne riesenia)

 dodavka komplexnych robotickych rieseni podla potreby

zakaznika

 S-D-A.sk




Priemyselné roboty

H <€ Kawasaki

. Kolabora
Robotics -
SCARA robc

Bodové zvaranie Vseobecné Velké zataze

BX/BT-séria

100 — 200 kg
1634 - 3151 mm

RS-séria

3-80kg
620 -3150 mm

-"’ E

100 — 300 kg
1365 — 3230 mm

350 - 1500 kg
2200 - 4005 mm

nost a dizku ramena.



Priemyselné roboty

H <€ Kawasaki

Robotics

ledicinske Paletizacné Pick & Place Zvaracie Striekacie

CP/RD/ZD/MD RA/BA-séria KF/KG/KIJ-séria

MC/MS-séria
80 — 700 kg 2-3kg 5-20kg
505 -600 mm 2100 -3255 mm || 600 -1300 mm 903 -2036 mm || 1240 - 2688 mm

nost a dizku ramena.
' il L



Kawasaki Paletizacné roboty

" CP - novinka v paletizacii do 700 kg

Najrychlejsi robot v triede
2500 cyklov/hod.

CP séria MD séria
130 - 700 kg 400 / 500 kg

Hotové paletizacné
bunky na mieru
s paletovacim softvérom




Kawasaki VSeobecné roboty RS-séria

Novy robot RSO13N

* Spi¢kovy dosah v triede (1460 mm)
Spi¢kova nosnost v triede (13 kg)
Najvyssia rychlost takmer vSetkych osi
Najmensi interferencny priestor

Stihle a kompaktné telo

Vstavané PLC, interna kabelaz Ethernet

Sparovany s najmensim a najlahsim
kontrolérom na svete F60
so vstavanym VISION systémom




Kawasaki Servis a logistika

 dodaci termin robotov 5-10 dni (85% objednavok)
 dodacie terminy na nahradné diely uz od 24 hod.
e technicka podpora - reakcny ¢as 30 min.
e servisné zasahy podla servisnej zmluvy do 24 hod.
(v kritickych pripadoch vyjazd do 3 hodin) | =

extra vysoka spolahlivost robotov
zivotnost aj 20-25 rokov bez velkych

servisnych zasahov i, N
najvacsi globalny zakaznik: TOYOTA ﬁ}i'




Priemyselné roboty Qe[ As

) YAMAHA

Jednoosé Modularny
a kartézske linearny
roboty dopravnik

Integrova




SCARA roboty

Prevedenie aj bez ozubenych remenov
Od extra malych az po velké modely
Model orbitalneho typu

* Nizkonakladovy vysokovykonny model
* Montaz na stenu/inverzny model |
» Model odolny voci prachu/kvapkam vody ‘f%%,
e Model do ¢istych miestnosti TN

PLNY ROZSAH POHYBU

Dizka ramena: 120 — 1200 mm
Max. nosnost: 1 — 50 kg » @
Tiché, tuhé, rychle a presné




Jednoosé roboty

6 typova 29 variacii, aj do Cistych miestnosti
 Aj kompaktny typ s bezramovou strukturou
e MULTI ROBOT - viac osi jednym kontrolérom

Univerzalne
SO servom

« Kompaktné a ekonomické elektrickeé valce
« Usporna nahrada vzduchovych jednotiek
* Typ: posuvny bezec/ty¢/remen/rotacna os

S krokovym
motorom

* Vlykonna preprava na velkeé vzdialenosti
e Maximalna dizka zdvihu az 4050 mm
* Typ motora: plochy s jadrom/hriadelovy

- S linearnym
-~ motorom




Kartézske roboty

Max. nosnost: 4,5 — 40 kg Pocet osi:

Os X max. zdvih: 150 — 3050 mm
Os Y max. zdvih: 50 — 650 mm 2—-6

 0Od kompaktnych a lacnych modelov po ramena
na prenos tazkych predmetov ¢i velké vzdialenos

Variacie prevedenia kartézskych robotov

’h‘ ‘ e — .
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Modularny linearny dopravnik

akovatelnd presnost od 0,005 mm

7 64 samostatne ovlddatelnych pojazdov
Montazne tkony priamo na pojazdoch
Flexibilna zmena konfiguracie a pohybu linky




Integrovany VISION systém

Ovladanie kamery a osvetlenia z programu
Podpora pohyblivej kamery "
Detekcia a pocitanie velkého mnozstva dielov
Vysokorychlostné polohovanie dielov
nepravidelného tvaru (potraviny, oblecCenie)
Monitorovanie bez pripojenia PC

Podpora celej skaly robotickych systémov YAMAHA

!}VAM."‘




Priemyselné roboty TOSHIBA pod pévodnym oznacenim G [ = Az

Vysokorychlostné

) Pre velké zatazenie MaChlnE

3) Nizkonakladové

6-0sé robc

O TV/TVL/TVM-séria

3-20kg
580-1726 mm

€@ THP/THE-séria

5-12 kg
400 - 700 mm

2-20kg
180-1200 mm

5-10kg
300-1200 mm

osnost a dizku ramena. ~ S-D-A.sk



Machine SCARA roboty

* Velmi vysoka zivotnost a spolahlivost
e Ajpre nepretrzitu prevadzku v max. rychlosti
* Moznost montaze na strop, moznost IP 65

Vyvoj kibového robota Teach-Pendant TP5000

7" farebna dotykova
obrazovka, split-screen
monitoring

Kontrolér TS5000
3x rychlejsi riadiaci cyklus,

I * ’ ’ ’
)»L ‘" /j“" * Vysoka rychlost zlepsSenie synchronizacie

2.RAMENNY KOLABORATIVNY * Presna trajektoria a sledovania

* Ticha prevadzka




Kolaborativne roboty DOOSAN G Az

A-SERIA Almighty s

* LOW-COST séria bez snimacov sily v osiach
* Opcia snimacov v Siestej osi

* \/ySSia maximalna rychlost jednotlivych osi
* PresnejSia opakovatelnost

M-SERIA Masterpiece

e Snimace sily a krdt. momentu v kazdej osi
s citlivostou 0,2 N

* \lysoka citlivost v kritickych aplikaciach

e Dosah az 1700 mm

H-SERIA High-Power
~ * Snimace sily a krdt. momentu v kazdej osi
* Dosah az 1700 mm

@ost’ az 25 kg pri dosahu 1500 mm 0 500 1000 1500

|DOSAH (mm)




DOOSAN Kolaborativne roboty A-séria

e LOW-COST séria bez snimacov sily v osiach

RIA ° Opcia snimacov v sSiestej osi (A0509s, A0912s)
 \/yssSia maximalna rychlost jednotlivych osi

Presnejsia opakovatelnost

Almighty

Typ robota A0509 / A0509s A0912/A0912s

5 kg 9 kg
900 mm 1200 mm
21 kg 27 kg

=

= Opakovatel'nost + 0,03 mm + 0,05 mm




DOOSAN Kolaborativne roboty M-séria

- * Snimace sily a krutiaceho momentu v kazde;j osi
ERIA scitlivostou 0,2 N

* Tlacidla pre rucné navadzanie na robote

* DC kontrolér pre AGV voziky

Ay @ _
A
§ )
| Nosnost NN 6 kg 10 kg 15 kg
900 mm 1700 mm 1300 mm 900 mm

27 kg 34 kg 33 kg 32 kg
0,1 mm +0,05mm +0,05mm



DOOSAN Kolaborativne roboty H-séria

 \lynikajuci pomer nosnost/hmotnost (25/72 kg)
H-SERIA ° Najvyssia nosnost medzi kolaborativnymi robotmi
* Tlacidla pre rucné navadzanie na robote

b

20 kg 25 kg
1700 mm 1500 mm
74 kg 72 kg
+0,1 mm + 0,1 mm



Testovanie kolaborativnych robotov DOOSAN «S:D= A=




Nadstavba pre roboty DOOSAN

4 e Zaznamenanie trajektorie pri rucnom navadzani
%) recordbot

* Rbzne ,filtre” na optimalizovanie trajektorii

* Vyvojoveé prostredie pre Doosan Robot Languag

/ ) -
DL 5TUDIO
</ > * Dokoncenie syntaxe, kontrola chyb za pochodu

/_./r)checkapr_ * Notifikacie a alarmy do telefonu
wancasorsearons— ® IMlOZnost zrkadlenia TP -

Homberger HUB

* Kompaktné zariadenie pre uvedené funkci
 Bezdrétové pripojenie do aplikdcii D



Komponenty pre kolaborativne roboty QD= As

AlIM
ROBOTICS

Bezvzduchové davkovace tekutin

S-D-A.sk




. Bezvzduchové davkova&e tekutin

* S vymennym zasobnikom/privodnou hadicou
 Elektronicke riadenie bez kolisania prietoku

e \/ysoka presnost a opakovatelnost davkovania
e Automaticka detekcia chyb s upozornenim

Pre nanasanie
maziv, silikdonov
a lepidiel

nonaow‘%?‘i :
NA VSETKY KOBOTY




Komponenty pre kolaborativne roboty

SMARTSHIFT
robotics

Automaticka Manualna
spojka spojka

Jednoduché a rychle
vymenniky nastrojov




Automaticka spojka * Rychle zlozenie a nasadenie nastrojov

/ * Pneumatické aj elektricke pripojenie
J | J * Automaticka vymena bez zastavenia cyklu
6 £, * Nepretrzita produktivita vyroby
. * [ahka vymena poskodeného nastroja

Kompatibilné

s [ahkymi robotmi
a kobotmi

L3 - -5
s



Komponenty pre koboty a priemyselné roboty




robotics:  Antropomorfna ROBOTICKA RUKA ‘S:D=A-

e Kolaborativny uchopovac pre priemyselné aplikacie
* Flexibilné a prispdsobivé zovretie 5 prstov
* Vlymenitelné rukavice pre specialne aplikacie

Max. nosnost: 2 kg
Uchopenie stipkou: 0,6 kg
Cas zatvarania: 1,2 s




Komponenty pre koboty a priemyselné roboty

§ SOFT

ROBOTICS

JEMNE prstové uchopovace
hielen pre potravinarstvo




' SOFT
ROBOTICS

TESTOVANIE uchopovania réznych
potravinarskych produktov




Komponenty pre koboty a priemyselné roboty

Q COVAL

YECUUM manager

VAKUOVE uchopovace
univerzalne/modularne




CGNC - kolaborativny vakuovy = |
KARBONOVY UCHOPOVAC N

150 x 150 mm
240 x 120 mm
320 x 160 mm




Komponenty pre priemyselné roboty

ixTUR® Pneumaticky ovladaneé
H H

MAGNETICKE uchopovace
TR

Hmotnost: 0,19 — 10,7 kg
Nosnost: 6 — 510 kg

* Nestratia schopnost
udrzat predmet pri strate tlaku ‘



Komponenty pre priemyselné roboty

P robot system
r‘ Products

P,_
1 RSP CiRo Vymennik nastrojov - 3 =
. . Automaticky Priruba s integrovanou
- ,,Bubon”na kable S Integrovanou , " ) a 3
. f Y ! vymennik nastrojov kabelazou
- a hadice kabelazou v prirube
Rotacia £ 250 ° Nepretrzité otacanie Uzamykanie < 0,3 s Nepretrzité otacanie

DIha Zivotnost kablov Zatazenie do 350 kg Zatazenie do 1250 kg Zatazenie do 350 kg




Specidlne 2D/3D kamerové riedenia

avadzanie robotov
dmocou 2D/3D videnia
‘a DEEP LEARNING-u

resné navadzanie robotov
omocou heurdnovych sieti

LOTYL)A + :::ROS

...For smart decision

Skill Acquisition & Replay

N
Reinforcement Learning

|

Controller




Zakaznicke riesenie

3D bin picking

Systém pre vyberanie predmetov z boxu
Zdroj 3D obrazovych dat: LiDAR, kamera

* Rychlost vyhodnotenia <100 ms

LiDAR bez kamery LiDAR s kamerou
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Specialne 2D/3D kamerové riedenia

- <Y SMART
ROBOTS

Asistencny system
s 3D videnim
a umelou inteligenciou




- Y SMART

ROBOTS Asistencny systém s 3D videnim a Ul

e Mapovanie pracovného priestoru v realnom ¢
 Rozpoznavanie pohybov, akcii a gest [udi

* Synchronizacia robota s fudskou ¢innostou

e Zvysovanie produktivity a kvality procesu
 Zmensovanie vyskytu ludskej chyby

Kontrola kvality Spolupraca cloveka a robota
. S y

|
N




Autondmne mobilné roboty

—
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BROTHERS | 2 intuitivne ovladanie

Automaticky riadené
voziky s 3D videnim
umelou inteligenciou




Inteligentna preprava tovaru aj v zlozitom
prostredi, bezpecna pre ludi na pracovisku
Automatické nakladanie a vykladanie
tovaru v paletovych stojanoch

Nosnost jedného vozika az 1000 kg




|dentifikacné systémy




FaceControl - rozpoznavanie tvari ‘S:D=A=

@ Korona riesenie: identifikacia tvare s ochrannym ruskom

Vypoctovy modul pre Ul:
NVIDIA® Jetson™ TX2

Rychlost rozpoznania: 0,3 s
Kapacita vzoriek: 5000 a viac

 Detekcia zivosti tvare

e Hromadné rozpoznavanie
(az 20 tvari na scéne)

* Integracia do priemyselnych
systémov (Industry 4.0)




Bezpecnostné systémy

-

& INXPE Prvy certifikovany volumetricky

g radarovy bezpecnostny systém

R T
‘ 7:}-?“ : -
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INXPECT Radarovy bezpecnostny systém “S:D=A-

e Specializovany 24 GHz radarovy algoritmus

— e Znizuje vyskyt falosSnych poplachov (prach, dym,

slnecné svetlo, voda alebo odpad z vyroby)

ST ST GET ST SET SEET
1 r 3 & 5 L

Cas odozvy: < 100 ms

Snimana vzdialenost: 0 —4 m BEiS\KATEGéRIA
Zorné pole : 110° H, 30°V / |
N * pre system: 2
500 H, 150 V, VySka 0'3 m ° pre VvStupy: 3




O

e S
€ 5
SH A

VOINOHLIIT3 O3

we are safety.

DI

. -.nnnnn.............h m

CONTRINEX

LLLLLLLLLLLL N
> - A .m.u.uuuﬁuu.._.ﬂ e
S
g e)
(@]
L £
2 > T =
c NOe 3
S - =
(D) 0 lm > w
= o == =
wn C 5 ¢ 9
O s S N >N m
..nw = © O
C 5 O & ¢ Bl
S > Q © O =
%. h O 2 ¢ o
N
e o ( (] () Y
o




Bezpecnostné oplotenia

e Cenovo vyhodné, rychle dodanie —=
e Rychla a jednoduchd instalacia Garantell

* Kombinacie s plechom/polykarbonatovym sklom
* Pre mnoho typov zamkov




Ochranné navleky na roboty roznych vyrobcov

Priklady aplikacii Vyrobime na mieru pre akukolvek ag

* Striekanie (farby, laky, tmele)
* Pieskovanie

e Zvaranie, opracovanie kovov
e Zlievanie, praca s roztavenymi




Bezpecny vzdialeny pristup TOSIBOX®

0s udajov cez enkryptovany VPN tunel Bez CLOUD-u
a bez mesacnych
poplatkov

noducha instalacia za 2 — 4 minuty
setky druhy internetového pripojenia

T ® TOSIBOX'
§ D01+ DA+ 2

TOSIBOX®
Mobilny
klient

e VPN tunel cez internet
TOSIBOX® D i
Key







Mame predpripravené
univerzalne rozvadzace
pre KAWASAKI roboty.




Robotické pracovisko
pre zvaranie a ohybanie
ocelovych trubiek




Kawasaki Aplikacia robota RSO10L D =As

Robotické pracovisko
pre odoberanie dielov
zo vstrekolisu




| 4
Robotics

Manipulacia pri ofrézovani




Robotics

Tazka lisovacia aplikacia

TR T




H
Robotics

Obsluha 2500 t vstrekolisu




Kawasaki  Aplikdcia robotov RSO06N, RS007L S:D-=A-

Obsluha CNC centra

RSO07L - maly, lahky robot

s velkym dosahom

* Najrychlesi robot vo svojej
triede

 Horna/bocna montaz robota

* F60 - maly kontrolér,
jednoduché umiestnenie

 EXTRA dobra cena

RSO06N



Shibaura

Obsluha obrabacieho centra

[ THESG,) | g 5 : ; P i

TOSHIBA MACHINE




Prezentacie a webinare

Prezentacia robotov:

« KAWASAKI robot RSO07L s kontrolérom
F60 a integrovanym 2D videnim

e Kolaborativny robot DOOSAN
s kolaborativnym uchopovacom OnRobot

NAHLASTE SA U NAS
a pridte si otestovat produkty _ﬂ
¢i pozriet existujuce rieSenia! |




Kontakt

SENSORS - DRIVES - AUTOMATION

E-mail: robot@s-d-a.sk

Tel.: +421 915 787 350




