Inovacie v robotoch SCARA
zvysuju vykon a spolahlivost

Roboty SCARA mézu automatizovat a zrychlit procesy typu,zober a polozZ”
a mensie montazne procesy, ako je napriklad prenos obrobkov medzi
procesmi, skrutkovanie a podavanie. M6zu tieZ vykonavat funkéné testy,
napriklad aktivovat tlacidla. Funkéné moznosti a vykon robotov SCARA sa tieZ
posUvaju vpred. Pozrime sa teda na tento vyvoj podrobnejsie a nahliadnime

pod kryty dnesnych robotov SCARA.

Pohyb a vyvazZenie

Inovacie v oblasti riadenia pohybu koncového bodu pomahajd zvy-
Sovat rychlost aj presnost polohy. Procesy typu ,,zober a poloz“ vy-
Zaduju dobre riadeny vertikalny (os Z), ako aj rotacny pohyb (os R).
Pohyb v osi Z sa tradi¢ne riesi pomocou vodiacej skrutky pohéananej
motorom s vertikdlnym hriadelom, zatial ¢o os R je pohénana re-
menfom pripojenym k hriadelu motora s rotacnym pohybom. Oba
remefiové pohony mozno nahradit priamymi pohonmi, ktoré elimi-
nuju starnutie a riziko prasknutia alebo natiahnutia remenov, ¢o ve-
die k vynikajucej dlhodobej presnosti a niz§im narokom na udrzbu.
Spolo¢nost Yamaha vyvinula priamy bezremerovy pohon s gulo¢ko-
vou skrutkou na riadenie osi Z, pri ktorom zlrocila skisenosti s jed-
noosovymi robotmi. Zaroven vyvinula aj kombinovany duty motor
a koaxialny prevod na znizenie rychlosti, ktoré poskytujd niekolko
vyhod pri riadeni pohybu v osi R.

Okrem toho, Ze ide o bezremerovy pohon, umoZziuje duty motor
a prevod aj vysSiu rychlost otacania v osi R s velkym uzito¢nym
zatazenim. Na rozdiel od konvenc¢nej osi R pohananej remenom,
ktord musi pri umiestiiovani bremien s velkym momentom zotr-
vacnosti spomalit, moZe bezremerovy pohon znasat vy$si moment
zotrvacnosti. Optimalizacia prevodovych pomerov hnacieho Ustro-
jenstva pomaha navyse dosiahnut najvy$siu mozni rychlost ota-
Cania a pohyb x —y v celej pracovnej oblasti stroja, ¢o vedie ku
krat$im cyklom.

Stcasné roboty SCARA sl osadené bezremefiovym pohonom
s dosahom ramena az do 1 200 mm a maximalnym uzitocnym
zatazenim okolo 50 kg. MenSie modely s maximalnym dosahom
do 120 mm a uzitoénym zatazenim 1 kg umoznuji pouzivatefom
konfigurovat vykonné, priestorovo efektivne montazne bunky, ktoré
zaberaji minimalnu podlahovl plochu. Tam, kde je miesta naozaj
malo, sa mézu orbitalne roboty SCARA namontované na strop do-
stat na ktorékolvek miesto v pracovnom priestore, ¢o opat znizuje
priestorové naroky v prevadzke.

S orbitalnymi robotmi SCARA je optimalne vyvazenie hmotnosti
kli¢om k dosiahnutiu vysokej rozbehovej rychlosti s moznostou
velkého uzitotného zataZenia. Spolocnost Yamaha vyuZziva lahké
materialy a svoje know-how v oblasti dutych motorov a prevodov.
V kombinacii s optimalizovanym vnutornym umiestnenim moto-
ra potrebuje na dosiahnutie Standardného c¢asu cyklu na presun
objektu s hmotnostou 1 kg do vzdialenosti 300 mm horizontéalne
a 25 mm hore/dole iba 0,29 sekundy, ¢o je 0 36 % rychlejSie ako
predché&dzajice modely. Maximalne uZitocné zatazenie je 5 kg.

Inovacie v prevadzke

Dlhodobu presnost snimania polohy a odolnost proti znecistujucim
latkam v okolitom prostredi, ako je vihkost, prach a mastnota, moz-
no zvysit nahradenim optickych snimacov inkrementalnymi magne-
tickymi snimacmi polohy. Magnetické snimace su vo svojej podstate

odolné proti otrasom a elektrickému Sumu, ktoré mézu interferovat

s optickymi snimacmi. Pozornost venovana zjednoduseniu udrzby
moze mat zasadny vplyv na prediZenie &asu prevadzky zariadenia.
Kons$trukcia lahko odstranitelnych panelov bez potreby odpojenia
elektroinstalacie umoziuje rychlu realizaciu zakladnych servisnych
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zasahov alebo oprav. Najnovsie zlozenie maziva s dlhou Zivotnostou
navysSe eliminuju ¢asovo naro¢nl demontaz a zabezpec€uju mazanie
pocas celej Zivotnosti zariadenia.

Systémy strojového videnia typu ,,pripoj a funguj*

Pridanie strojového videnia rozsiruje rozsah funkcii, ktoré moze ro-
bot vykonavat, o vyhladavanie obrobkov a korekciu odchylok polohy.
Najnovsie kamerové systémy integruju videnie priamo do progra-
mu robota, vdaka ¢omu mozno zacat s robotom okamZite praco-
vat a vyrazne sa znizuje Cas jeho uvedenia do prevadzky. Systém
strojového videnia Yamaha iVY2 a riadiaci systém RCX340 dalej
zvySuju vykon vdaka inovaciam, ako je novy prikaz CTMOVE, ktory
vykonéva kompletny cyklus sledovania dopravnika od zaliatocnej
polohy po vyzdvihnutie komponentu. Takéto rieSenie nahradza tri
samostatné instrukcie, ktoré umoziuju vyzdvihnutie a umiestnenie
objektu rychlostou az 100 ot./min.
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Dva v jednom — riadiaci systém RCX340
s modulom strojového videnia (VY2

Specialne poZiadavky

Na Specialne aplikacie st k dispozicii aj Uplne nové konfiguracie
robotov SCARA. Napriklad roboty SCARA s inverznym typom su
Specialne navrhnuté na zdvihanie obrobku zdola, ¢o zabraruje kon-
taminécii padajdcimi ¢asticami, ako je prach alebo vihkost, ktoré
sa mdézu hromadit na povrchu robota. K dispozicii su tieZ roboty
SCARA pre Cisté priestory.

Vyhotovenie robotov SCARA sa vylepSuje mnohymi rafinovanymi
sposobmi, od presnosti a rychlosti koncového bodu az po rozhranie
riadiaceho systému, aby sa zvysil vykon, rychlost a spolahlivost,
¢o umoziuje vy$Siu produktivitu a rychlejSiu navratnost investicii.
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