V Eurdpe sa velmi diskutuje o tom, Ze automatizacia a robotika
bert ludom pracu.

Otézka nahrady fudi vo vyrobnych zavodoch technolégiami je uz
pritomné desiatky rokov. Technolégie nepochybne maju vplyv na
cell spolo¢nost a menia ju. V Japonsku za posledny rok poklesol
pocet pracovnikov celkovo o 640 000 [udi, ktori vyrobnym zavo-
dom chybajd. Preto je jedinym rieSenim vyuZitie robotov a robo-
tickych technoldgii. Takmer vSetci dnes rieSia otédzku, ako dokazu
roboty poméct tomuto vyvoju.
Myslim si, Ze ich vyuzitie bude
zavisiet od jednotlivych krajin.
V Koérei je vyuzitie robotov na
Urovni 6 %, v Eurépe dokonca
len 2 %. Do buducnosti sa ne-
budeme pozerat na roboty ako
na technolégiu, ktora berie [u-
dom pracu, budeme skor vidiet
to, ako dokaze robot spolupra-
covat s ¢lovekom. Ako dokazu tieto dva subjekty vyuzivat spolocny
priestor a vykonavat spolu Ulohy. Aj do budlcnosti budi niektoré
procesy vyhradené pre ludi a niektoré bude efektivnejSie realizovat
robotmi. Dolezité je, ze ludia bud( nadalej vykonavat ti sofistikova-
nu, kreativnu pracu. Trh spoluprace teda neznamené len vyuzivanie
robotov, ale aj ich existencia s ludmi na spolo¢nom pracovisku.

Ako bude mozné pre §tat a firmy ziskat ekonomicky efekt z nasa-
denia robotov? Bude jednou z moznosti aj ich zdanenie?

Robot je fenomén a neméZzeme zabudnlt, Ze toto pomenovanie
mé svoj povod v byvalom Ceskoslovensku. Mnohi sa dnes poku-
Saju konsStruovat roboty podobné cloveku, ale robot nie je Clovek.
Robot je spojenie mechaniky, elektroniky a nejakych néastrojov.
Bill Gates pri vyvoji svojho softvéru nikdy nespominal dane. Dnes,
ked je starsi, zrazu hovori, Ze softvér treba zdanit. Ak niekto povie,
ze dron alebo auto je robot, treba ich zdanit? Niekto sa snazi na
tom len zarobit. Robot je predsa len nieco ako nastroj pre ¢loveka.
Rovnako ako pocitac. Je to len zariadenie. Skér mam pocit, Ze ide
o strach na trhu, aby ¢lovek nestratil dominantné postavenie. Nase
néazory sa opieraju o Statistické daje. Japonské spolo¢nosti, ktoré
inStalovali robotov, zvysili svoju efektivitu a zisk a mohli si dovolit
zvysit mzdy svojich pracovnikov. To sa udialo napriklad v spolo¢-
nosti Toyota. To je skutocnost. Vedenie akejkolvek spolo¢nosti by
malo v prvom rade mysliet na to, ako zlepSit spolo¢nost. Verime, ze
aj my ako spoloc¢nost vyrabajlca roboty k tomu mozeme prispiet.
Spolupréacou robotov s fudmi. Bude zélezat len na tom, ako budu
[udia roboty vyuZivat. Ak sa roboty vyuZzivaji na iné tcely, ako urobit
spolo¢nost lepSou, napr. v armade, to uz je predmetom Uplne inej
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VYUZIVANIE ROBOTOV
UROBICEWU
SPOLOCNOST LEPSOU

V janudrovom vydani ATP Journalu sme priniesli reportdz

z medzindrodného veltrhu robotiky IREX, ktory sa v hlavnom
meste Japonska, Tokiu konal na prelome novembra

a decembra minulého roku. Vdaka nd3mu spolupracovnikovi
Jaroslavovi Filovi zo spolo¢nosti S.D.A., s. 1. 0., teraz
prind$ame exkluzivny rozhovor s Yasuhikom Hashimotom,
vykonnym riaditelom a generdlnym manaZérom spolo¢nosti
Kawasaki Robot Division, ktory zdroven pésobi aj vo funkcii
z4stupcu riaditela Japonskej robotickej asocidcie.

diskusie. My sme pripraveni ponUkat roboty s cielom zvysit prospe-
ritu spolo¢nosti, ekonomiky, fudi.

V stcasnosti je v automatizacii dominantny trend digitalnej fabri-
ky, v Eurépe znamy aj ako Industry 4.0. Ako je Kawasaki Robotics
pripravena na tuato viziu?

Pocas veltrhu iREX 2017 sme predstavili dve rieSenia — K-COMMIT
(Kawasaki Communication Maintenance Management Inspection
Total), Co je sietové rieSenie, ktoré umoziuje prepojit robot so svo-
jim okolim, zékaznikom a pod. V sllade s naSou filozofiou robit
veci jednoducho a pre pouzivatela priatelské ponika K-COMMIT
podporu pocas celého Zivotného cyklu naSich robotov, aby ich kon-
covi zékaznici mohli vyuzivat vela rokov k ich spokojnosti. Jedinym
cielom tohto produktu je znizit chybovost na nulu a Uplne pred-
chadzat nepldnovanym odstavkam. Vzdialeny pristup k robotu,
prediktivna Udrzba ¢i predpovedanie vzniku moznych chyb - to je
stcast K-COMMIT. Druhym prezentovanym rieSenim bol Successor,
novy roboticky systém, ktory opakuje pohyby odbornych technikov
prostrednictvom vzdialenej spoluprace. Tato moznost vzdialeného
ovladania robota najde uplatnenie v mnohych oblastiach, pri¢om
systém je kompatibilny s vacSinou robotov Kawasaki. Vdaka za-
budovanym systémom umelej inteligencie a schopnosti ucenia sa
je robot schopny cez systém
Successor  opakovat  jemné
pohyby po technikoch. To su
len niektoré z rieSeni, ktoré
Kawasaki pontka v sulade s fi-
lozofiou Spolo¢nost 5.0, ¢o je
v Japonsku obdoba eurdpskeho
Priemyslu 4.0. Cielom je kom-
binovat produkty loT, umelej
inteligencie, robotov a samo-
zrejme ludskych zru€nosti s cielom ¢o najvys$sej efektivnosti prevéa-
dzok. Jedine kombinaciou tychto technolégii a pristupov mozeme
dosiahnut dobré vysledky. Bez ¢loveka ako sucasti tohto retazca to
nebude mozné.

Mnohi svetovi vyrobcovia uz predstavili spolupracujiice roboty.
Planuje aj Kawasaki vstupit do tohto segmentu?

Okrem dvojramenného robota DuAro je to prave spominany systém
Successor, ktory umoziiuje takmer vSetkym naSim Standardnym
modelom robotov fungovat ako ,.spolupracujtci“ robot.

Dakujeme za rozhovor.

Jaroslav Filo
Anton Gérer
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