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Predbiehame buducnost



DOOSAN

Doosan Robotics je popredny vyrobca kolaborativnych robo-

tov (kobotov), zalozeny v roku 2015 spolo¢nostou Doosan Group,

jednym z najstarsich a najvyznamnejsich konglomeratov Korey. ‘

Doosan Robotics vyvijal kolaborativne roboty na zaklade svojej ,

vlastnej technoldgie a profesionalnej znalosti vyskumnych pracov- = 2 ‘

nikov v tomto odvetvi. Doosan Robotics ma svoje vyrobné miesto E (/7\ /; ! b Y-
v Suwone s rocnou kapacitou 10 000 jednotiek kde prevadzkuje %4 =

svoje vlastné inovacné a prototypové laboratérium s in

* Vlynikajlica bezpecnost a presna prevadzka pomocou 6 snima- -
¢ov kratiaceho momentu v kazdej osi

e Moznost priameho ovladania pomocou tladidiel na robote
(Cockpit) M0609 | M1509 M1013 MO0617

6 kg 15 kg 10 kg 6 kg

* Brzda na kazdej osi 900 mm [ 900 mm 1300mm | 1700 mm

e Opakovatelnost + 0,1 mm
e Krytie IP 54

Opcie a moznosti

Smart Vision Modul

* Plug and Produce Vision senzor integro-
vany do priruby

* Predprogramovany interface priamo

v Teach-Pendante robota




DOOSAN

Doosan Robotics

Cockpit - jednotka priameho ovladania Externa hadica na kabelaz

* PohodIné rieSenie pre priame ucenie bez Teach-Pendantu » Umoziuje efektivnu organizéciu roznych kablov a hadic

* 5 tlaCidiel na vyber rdznych rezimov ovlddania a ukladania * Integrované spony na rychle upevnenie/odobratie
pozicie

Mobilna zostava R
¢ Komplet s robotom a kontrolérom pre jednoduché premiest- ; T T ‘ :
nenie pracoviska :
e K dispozicii je priestranné a pohodiné dloZisko pre naradie
a periférne zariadenia

Ochranny navlek
e Chrani robot pred tekutinami a pracou v naro¢nych pod-
mienkach
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OnRobo

OnRobot poskytuje najmodernejsie technoldgie uchytenia a snimania pre vietky odvetvia.
S ¢asom nasadenia znizenym 0 30% st produkty OnRobot jednoduchou vol'bou v uponahlanych
projektoch a prostrediach, v ktorych sa roboty ¢asto presuvajd. Pouzitim skutoénych rieSeni On-
Robot Plug & Produce ziskate dokonalli inStalaciu a pohodlie programovania a rychle opatovné

nasadenie.
POLYSKIN TACTILE UCHOPOVAC RG2 a RG6 UCHOPOVACE
Polyskin Tactile Uchopovac poskytuje presni orientaciu polohy RG2 / RG6 kolaborativne uchopovate s skutoéne Plug
a tdaje o sile. Ma schopnost postdit kvalitu prilnavosti a pre- & Produce rieSenia. Rychla instalacia a jednoduché programo-
dist vykiznutiu predmetov. vanie skracuje dobu nasadenia 0 30%.
e (Cenovo vyhodna manipulacia so zabudovanym ovladanim « Ziadne externé kable
sily zovretia ¢ Nastavitené uchytenie uchopovaca
e Individulne ovladané prsty e Spatna vézba tchopu
e Hmatovy senzor na prstoch » Automaticky vypocet zataze a TCP
» Nastavitel'na poloha a sila tichopu * Hibkova kompenzacia
e Rozpatie 0-70 mm ¢ Prispdsobitelné prsty
e AZ 400N uchopovacia sila * Moznost dvojitého uchopovaca

Machine Packaging &

e Detekcia narazov
e Termalny senzor -20 - 120 °C
e ’
f ! | . Tending Palletizing
Jrobe A
ea 'ig ..I.'. -.D

Assembly Pick & Place
Assembly Pick & Place

RG2-FT UCHOPOVAC

Pomocou OnRobot RG2-FT mozete automatizovat dlohy vyza-
dujtice vysoki presnost. Zabudované 6-0sé snimace F/T (force-
-tourque) na Spickach prstov poskytuju extrémne presné uchy-
tenie pre lepSiu kvalitu vyroby.

 Uchopovac so snimacom F / T na prstoch

 Detekuje obrobok pomocou ultrazvukového snimaca

* Detekuje vykiznutie kusu z prstov

* Presna a jednoducha kompenzacia hibky

* |Integrovany softvér na kontrolu vkladacej sily

e Snimac sily / momentu umoZiiuje presné zakladanie obrob-
kov do CNC strojov, montazne prace a kolaborativitu

GECKO UCHOPOVAC

Technoldgia inSpirovana prirodou, OnRobot Gecko umoZzfiuje
pripevnit a zdvihntt akykolvek plochy a hladky povrch. Rychle
a jednoduché uchopenie pre pick-n-place aplikacie.

* Princip uchopovania podobny gekonu - pomocou lepidla

* Vyzdvihne ploché predmety bez vakuového systému

* Uchopovanie pevnych alebo pdrovitych predmetov

o (Okamzité uchopenie

* Integrovany snimac zatazenia pre presné uchopenie
Vstavany ultrazvukovy senzor, dosah 0-260 mm

Packaging & Pick & Place Assembly Pick & Place Machine
Palletizing N " Tending
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Assembly Quality Testing & Pick & Place
Inspection

Machine Surface Finishing: Packaging &
Tending Deburring, Grinding, Polishing Palletizing

HEX-E, HEX-H F/T SENZOR QUICK CHANGER - Vymennik nastrojov (manualny)
Predprogramované aplikacie snimania sily OnRobot a intuitivne Quick Changer umoziuje jednoducht a rychlu vymenu nastro-

uzivatelské rozhranie zaruéuju rychlejSiu integraciu a jednodu- jov, zvladne uzitoéné zatazenie 10 kg a ma nizku vstavan( vys-

chSiu obsluhu s ,citom*. ku a hmotnost.

e Komplexny softvérovy balik ¢ Jednoducha a rychla vymena nastrojov

* Nie sl potrebné Ziadne programovacie zru¢nosti ¢ Plne kolaborativny bez ostrych hran -
* Funkcie ako polohovanie stredu, vklada- ¢ Redundantny uzamykaci mechanizmus

nie, ruéné vedenie alebo zaznam trasy
Presnd detekcia sily v 6-tich osiach

Udrzuje konStantnu silu pri pohybe
Pomaha robotu veci , citit*

 \lysoka opakovatelnost (0,02 mm)
 NajnizSia hmotnost a vys$ka vo svojej triede
 Nosnost 10kg

Assembly Quality Testing &
- = Inspection

Surface Finishing:
Deburring, Grinding, Polishing
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VG10 Uchopovac

Kedze model VG10 nevyZaduje kompresor ani privod vzduchu,
je kompaktny a lahko sa s nim manipuluje, preto poskytuje fle-
xibilitu na vasej vyrobnej linke. Flexibilné ramena VG10 a na-
stavitelné podtlaky umoziujii VG10 manipulovat s roznymi
predmetmi v roznych velkostiach.

* Jednoduchd inStalacia, programovanie a postdenie rizika

* Dvojity uchopovac s dvoma nezavislymi uchopovacimi zonami
* Nie st potrebné kable alebo externy vzduch

e 10 kg zdvihacia sila pri hladkom alebo mierne poréznom
povrchu

Plug & Produce za 30 min(t

OnRobot uchopovace OnRobot uchopovace
s KAWASAKI robotom s DOOSAN robotom

B Kawasaki
Robotics




mGrip umoziuje rychlu stavbu nastrojov s neobmedzenymi kon-
figuraciami a rozostupmi prstov, vdaka tomu je nasadené tychto
uchopovaéov mimoriadne jednoduché a rychle. Programovanie
pomocou tabletu je intuitivne a jednoduché. Kazda stiprava mGrip
je vybavena komponentmi na vytvorenie a inStalaciu uchopova-
Cov, ktoré su pripravené na vyrobu v priebehu niekolkych mindt.
V kombinécii s riadiacou jednotkou Soft Robotics, mGrip méze do-
siahnut az 3-4 cykly za sekundu.

* Podla potreby si vyskladajte prsty uchopovaca, ktory je pripra-
veny na prevadzku v priebehu niekolkych min(t

e Jeden nastroj vyhovujlici novym a meniacim sa vyrobnym pod-
mienkam v realnom Case

e Modularny systém je mozné rychlo modifikovat a prispdsobit
pomocou distanénych vloZiek mGrip

 Navrhnuty tak, aby drzal krok s rychlostou akéhokolvek prie-
myselného robota

e QOdolna, vyrobne overena uchopovacia platforma, ktora odola
miliardam cyklov vo vyrobnom prostredi

* QOdolava teplotam do 200 °C

\\ SOFT

'ROBOTICS

Vlastnosti
Hmotnost uchopovaca 564¢

Max. sila zovretia 11 N na jeden prst

Prevadzkovy tlak 0-1 bar
Napajanie (pre regulator) 24V
Cas zovretia 88 ms
Cas otvorenia 166 ms
Krytie IP 67
h /
»
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ROBOTICS

AOK XS je jemne vyladeny systémovy komplet zaloZeny na tech-
noldgii Active Compliant Technology (ACT) a orbitalnej briske,

Parametre

ktory je optimalizovany pre robotické aplikacie. Toto integrované Max. sila (tlak / tah): 100 N

kqmplgxn(’a neseme’ aut(')matjzme’ proces priemyselného br’usema’ Zdvih: 35.5 mm

s individualnym ovladanim vSetkych parametrov procesu: rychlost

otadania, kontaktna sila a rychlost posuvu. Rozmery: Max. 220 x 194 x 279,6 mm
Hmotnost: 7/ 7.2 kg

Povrchova Gprava: Brisenie, leStenie, Cistenie, odhrotovanie
VSetky materialy: ocel, hlinik, titan, horCik, uhlik, plast, drevo, ke- 7drof 24V, 380 - 500 V AC (menic),
ramika, kokosové vlakno... ) privod vzduchu 8 mm, Max. 7 bar

Max. otacky: 10 000 ot/min
Vlykon motora: 597 W

Spickovy vykon motora: 785 W

Krytie: IP65 s primeranymi filtrami

ﬁ FERROBOTICS
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vacuum managers

COVAL vakuova uchopo Q COVAL
- .

Viziou spoloénosti Coval ako ,vacuum managers*
je byt poprednym svetovym poskytovatelom tech-
noldgie vakuovej automatizacie.

Prostrednictvom inovativnej firemnej kultlry, exce-
lentnosti sluzieb a zdielania vedomosti sa snazime
byt hnacou silou obchodnych vykonov nasich klien-
tov na celom svete.

Standardné prisavky
Tvary: ploché, extra ploché, 1,5 a 2,5 vinovec, podlhovasté, 1 az 600 mm
Materidly: nitril, silikén, prirodny kaucuk a Siton® (odolnost voci oderu a teplote do 160 °C), ostatné $pecidlne materidly na poziadanie.

Prisavky na tazké predmety Modularne vakuové uchopovace

Kompletny rad modularnych komponentov prispdsobitelnych vSet-  Séria MVG, pouzivajlica Standardné vakuové komponenty, posky-

kym typom potrieb pre manipulaciu s tazkymi bremenami. tuje na mieru vyrobené uchopovace na manipulaciu s vyrobkami
roznych vel'kosti, tvarov a hmotnosti.




Uchopovacie vakuové systémy
Spolahlivé rieSenie prispdsobitelné na manipuldciu so vSetkymi typmi objektov roznych tvarov a vel'kosti. Jednoducha a flexibilna insta-

lacia a pouzitie.
Vakuové uchopovace Coval
COVAL vyvija rieSenia na mieru pre automatizované aplikacie v roznych sektoroch, ako je balenie, spracovanie potravin a spracovanie

plastov. Sme zapojeni do celého vyrobného retazca, od individualnej manipulacie s objektmi az po kompletnii paletizaciu na konci linky.

R

Modularne vakuové

pumpy

- modularita, jednoduchost,
preciznost, tichy chod, vy-
soka vykonnost, optimalna
acinnost.

Inteligentné vakuové pumpy

- Systém Plug & Play, modularita, jednoduchost inStalacie a pouzivania, presnost, tichy chod, ispory energie, garantovany vykon a efektivita.

mini vacuum pumps with
fieldbus communication @

] CANopen
IR . foch Ethen ‘et/IP

YA\ A Reuiater




COVAL

Vidaka svojmu inovativnemu dizajnu, uhlikové vakuové uchopovace

Coval CVGC dokonale zodpovedajii hmotnostnym obmedze-

niam, flexibilite a bezpecnosti kolaborativnych aplikacii.

 Uhlikova Struktdra je 2,5-krat lahSia ako hlinik a pontka 6-krat
vacsiu mechanicki pevnost

 Pruzny material na okrajoch, ktory chrani uchopovac aj obslu-
hu

* |Integrovany vakuovy generator a elektromagneticky ventil
* Priruba kompatibilna s kolaborativnymi robotmi Doosan
e 3 Standardné rozmery: 150 x 150, 240 x 120, 320 X 160 mm

Dual arm
Dvojramenny / SCARA Robot

COVAL

vacuum managers

Montéaina priruba
(3 modety 150 9409-1)

Pripojenie konektorom - 3
alebo vodiémi
@ 8 mm vstup e
stlaéeného vzduchy - -

Uhlkova
konStrukcia

Integrovany vikuovy
generator a timié

Penovy ndraznik

Elektronicky
vikuovy spinad
24V iDC
elekiromagneticky ventil
na oviadanie vikua

+ LED indikator

Penovd uchopovacia
plocha

dvojramenny SCARA robot

spolupracujuci / kolaborativny robot

Setri miesto, dva roboty v jednom

lahké zavedenie, pohyblivy na kolieskach, rychle nahradenie
¢lovekom v pripade poruchy, alebo zmeny vyroby

subezna praca s l'ud'mi, je plne vybaveny bezpecnostnymi
funkciami pre okamzité zastavenie

jednoduché programovanie/ucenie

rdzne moznosti, priame ucenie pomocou tabletu alebo cez
TP panel

jedno rameno s viacerymi nastrojmi

aplikacia kamerového systému aj na ramenach robota
zmena dizky ramien ako aj ich zakaznicka Gprava

a doplnenie oto¢nych osi st Standardne pondkané opcie

NOVINKA dufro2

zvySena nosnost na 3kg na kazdé rameno oproti
povodnym 2kg.

vertikalny zaber zvySeny na 55¢m oproti pdvodnym
15 cm.

zmensené rozmery zakladne - vozika.

novy F kontrolér so vstavanym Vision systémom
odnimatel'né ramena pre lepSie prispdsobenie aplikacii




B Kawasaki

Robotics

Jednoduché na zavedenie:

Jednoducho implementovatefné

-
f
4
ey
vzduch elektricka
‘ energia
Ii'

Lahko konfigurovatelny systém

Siroky rozsah aplikaéného pouzitia:

Skrutkovanie Montaz a skladanie

Technickeé udaje

Aplikacie Montaz, Manipulacia s materidlom, Obsluha strojov, NanaSanie lepidla... Montaz Manipuldcia s materialom, Obsluha strojov, NanaSanie lepida...
Typ Scara Robot Scara Robot
Pocet osi volnosti 4 x (kazdé rameno) 4 x (kazdé rameno)
Max. zatazenie (kg) 2 (kazdé rameno) 3 (kazdé rameno)
Opakovatelnost (mm) +0,05 +0,05

Rameno 1 (spodné) Rameno 2 (horng) Rameno 1 (spodné) Rameno 2 (horngé)
Rozsah pohybu (JT1) -170do 170 140 do 500 170 do 170 -140do 500
Rozsah pohybu (JT2) 140 do 140 140 do 140 -130 do 140 -140do 130
Rozsah pohybu hore-dole (mm) (JT3) 0do 150 * 0do 150 * 0do 550 0do 550 *
Zapéstie otocné (JT4) -360 do 360 * -360 do 360 * -360 do 360 -360 do 360 *
Pocet riadenych osi Max. 12 Max. 12
Hmotnost (kg) okolo 200 okolo 200
Sposob instalacie Podlaha Podlaha
Maximalny dosah Volitelny - rozne ramena Volitelny - rozne ramena

Rozsah
pohybov

* Rozmery sa liSia v pripade inych moznosti alebo konverzie
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S poteSenim oznamujeme, Ze sa ndm podarilo ziskat AAA certifikat vakuovy uchopovac s vlastnym
od spolocnosti BISNODE. Certifikat potvrdzuje spolahlivost, doveryhodnost generatorom véakua
a minimalne riziko spoluprace s nasou spolo¢nostou.

10/ Kawasaki DuAro - 2-ramenny
kolaborativny scara robot

S.D.A. s.r.o.

Jana Bottu 4

974 01 Banska Bystrica

Tel.: 048 / 472 34 11

e-mail: info@s-d-a.sk

www.s-d-a.sk
www.kobot.sk SENSORS - DRIVES - AUTOMATION




